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[bookmark: _Toc29276]1.0 前言                                          
感谢您对本公司产品的信任！
本手册中带有“★”的地方，请您特别注意并仔细阅读。
★注意：
本公司对本手册所叙述的软件拥有全部的自主知识产权，未经本公司书面授权，任何单位和个人不得摘录、拷贝和模仿其中的内容、画面或表格等作为其它营利性的用途，否则本公司将视为侵权并保留采取进一步措施的权利。
★注意：
由于不同用户订购的机型不同，用户使用的方式、执行的标准也有千差万别，本公司不保证每一个用户的软件中包括了本说明书中的所有功能。也不保证每一个用户的软件与本手册中的内容完全相同。
★注意：
本手册是按照出版当时开发的软件所编制，随着软件的不断升级，软件可能会与手册中内容有所出入，修改之处，不再另行通知，敬请谅解！
★特别声明：
本手册不能作为向本公司提出任何要求的依据。本手册的解释权在本公司。
★郑重声明：
本试验机属于精密设备，使用前请详细阅读本说明书。特别注意在每次使用或更换夹具前需打好限位保护装置，以防止操作失误带来的传感器、夹具等部件的损坏。如人为操作问题所引起的问题我司将不承担任何责任。
★售后服务：
如果您在设备的使用中遇到任何难题或设备故障，您可以迅速与本公司联系，为保证本公司能尽快为您解决困难，希望您用文字的形式向本公司提出服务请求：
联系电话：
传    真：
电子信箱：
网    址： 
[bookmark: _Hlk166760880]地    址：上海市松江区茸阳路19号玖龙空间A幢412
无锡市梁溪区会岸路86号
          长春市高新区越达路1118号

虽竭尽全力，但疏漏与谬误仍在所难免，竭诚欢迎广大用户批评指正。




[bookmark: _Toc21986][bookmark: _Toc224546276][bookmark: _Toc294786364][bookmark: _Toc14915]2.0 版本和警告                                            
[bookmark: _Toc439]2.1.0 版本                                          
1.3.20250627
[bookmark: _Toc8723]2.2.0 版权                                          

版权@ 中机试验装备(江苏)有限公司。保持所有和解释权利。
[bookmark: _Toc32736][bookmark: _Toc224546277][bookmark: _Toc294786365][bookmark: _Toc8258]2.3.0 警告和注意                                       
	试验机操作具有一定的危险性。因此在试验之前，一定要阅读和理解相关安全标识。
	[image: ]
	机内有高压，非专业人员请勿自行打开

	[image: ]
	电气危险——请在打开配电箱的门之前先断开电源
请在拆下任何电气保护装置或更换保险丝之前，先断开设备的电源。切勿在拆下保护装置时重新连接电源，应尽快重新安装好保护装置

	[image: ]
	夹伤危险——夹持试样时，手必须远离夹持部位，以防夹伤手指



[bookmark: _Toc31624][bookmark: _Toc224546278][bookmark: _Toc294786366][bookmark: _Toc32161]3.0 如何联系本公司                     
如果您在使用中遇到任何问题或设备故障，可以通过以下方式迅速与本公司联系，本公司将以最快的速度为您排忧解难。


中机试验装备（江苏）有限公司 					中机试验装备股份有限公司 
江苏省无锡市粱溪区会岸路 86 号（100083） 			长春市高新区越达路 1118 号（130103） 
电话：0510-68791668 								电话：0431-85175108 
服务热线： 400-965-1118 							网址：www.ccss.com.cn
[bookmark: _Toc17175][bookmark: _Toc224546279][bookmark: _Toc294786367][bookmark: _Toc15539]4.0 如何安装软件                       
[bookmark: _4.1.0系统配置需求][bookmark: _Toc224546280][bookmark: _Toc294786368][bookmark: _Toc1669][bookmark: _Toc7456]4.1.0系统配置需求                                   
[bookmark: _Toc20696][bookmark: _Toc224546281][bookmark: _Toc294786369][bookmark: _Toc31072]4.1.1.0硬件
硬件要求
处理器（CPU）：如 “Intel Core i5 或更高，AMD Ryzen 5 及以上”。
内存（RAM）：最低配置（如 8GB）和推荐配置（如 16GB+）。
存储（硬盘 / SSD）：安装所需空间（如 500MB）和运行所需临时空间（如建议保留 10GB 以上）。
显卡 / 显示器：图形处理需求（如显存、分辨率，适用于设计类 / 可视化软件）。
其他外设：可选设备（如打印机、加密狗、特定传感器等）。
软件要求
操作系统：支持的系统版本（如 “Windows 10/11 64 位）。
办公软件：Office2013及以上版本
网络环境：是否需要联网激活、在线功能（如 “首次使用需联网验证许可证”）

[bookmark: _Toc294786371][bookmark: _Toc19058][bookmark: _Toc224546283][bookmark: _Toc10425]4.2.0软件安装                                        
[bookmark: _Toc224546290][bookmark: _Toc21091][bookmark: _Toc294786378]该软件的兼容性较好,安装和卸载很简便,按照正常安装和卸载步骤操作即可。安装完毕,桌面会出现该软件桌面快捷方式.
[bookmark: _Toc22610]5.0 概述                               
[bookmark: _7.1.0软件启动][bookmark: _Toc30642][bookmark: _Toc13006]5.1.0软件启动                                       
双击电脑桌面上的快捷方式【TestReady.exe】启动软件。
   注：软件解压后，在解压目录下将文件TestReady.exe发送到桌面生成快捷方式。
[bookmark: _7.2.0软件退出][bookmark: _Toc9878][bookmark: _Toc294786380][bookmark: _Toc224546293][bookmark: _Toc16626]5.2.0软件退出                                        
直接点击软件界面右上角的按钮[image: ]，退出软件。
[bookmark: _7.3.0主界面][bookmark: _Toc224546294][bookmark: _Toc31464][bookmark: _Toc294786381][bookmark: _Toc29034]5.3.0主界面                                            
软件启动后，显示软件主界面如下图：
[image: ]


[bookmark: _Toc224546295][bookmark: _Toc294786382][bookmark: _Toc25254][bookmark: _Toc29764]5.3.1.0主菜单
软件的功能菜单，图示[image: ]，具体分为：编辑试验模板、导出试验模板、设备类型和控制器、设备参数、更改密码、选项设置。

	选择菜单
	功能说明
	备注

	编辑试验模板
	编辑试验用的模板
	

	导出试验模板
	将当前的试验模板或试验数据导出为新的试验模板
	

	设备类型和控制器（演示版）
	选择相关设备和控制器
	

	设备参数
	设置设备的相关参数
	

	更改密码
	修改密码
	

	选项设置
	修改软件默认设置、预置速率和返回原点设置
	


[bookmark: _Toc476921642][bookmark: _Toc224546296][bookmark: _Toc294786383][image: ]语言栏可以修改三种语言。[image: ]
[bookmark: _Toc9786][bookmark: _Toc31]5.3.2.0传感器示值
[image: ]
用于显示当前传感器的示值。单击鼠标右键可以重置零点。
[bookmark: _Toc12351][bookmark: _Toc224546299][bookmark: _Toc476921645][bookmark: _Toc294786386][bookmark: _Toc27590]5.3.3.0速度控制栏
速度显示、控制按钮和命令。
	图示
	功能说明
	备注

	[image: ]
	点击解锁后可以用鼠标滚轮更改速率
	

	[image: ]
	控制速度输入
	

	[image: ]
	将输入的值发送到控制器
	

	[image: ]
	快速向上运行按钮。根据所选的控制方式不同，其增加的值不同
	

	[image: ]
	慢速向上运行按钮。根据所选的控制方式不同，其增加的值不同
	

	[image: ]
	试验/运行停止按钮
	

	[image: ]
	慢速向下运行按钮。根据所选的控制方式不同，其增加的值不同
	

	[image: ]
	快速向下运行按钮。根据所选的控制方式不同，其增加的值不同
	

	[image: ]
	滑动条，拖动直接发送数值到控制器
	

	[image: ]
	控制命令输出仪表
	

	[image: ]
	当前系统性能监控，达到阈值时会触发提示
	


[bookmark: _Toc224546300][bookmark: _Toc476921646][bookmark: _Toc294786387][bookmark: _Toc1117]





[bookmark: _Toc21980]5.3.4.0工具栏
[image: ]
其中
	图示
	功能说明
	备注

	[image: ]
	运行一个试验
	

	[image: ]
	试验/运行停止
	

	[image: ]
	引伸计切换
	当求取变形选择组合变形时可以使用

	[image: ]
	修改试验中横梁的移动速率
	

	[image: ]
	下一步
	

	[image: ]
	设置位移原点，重启软件后需要重设
	

	[image: ]
	返回位移原点（返回时间在功能菜单->选项设置）
	

	[image: ]
	保存当前选择，重新计算试验数据
	

	[image: ]
	编辑试验报告模板，修改字体、排版等
	

	[image: ]
	查看试验报告，可以打印或者导出Word
	

	[image: ]
	导出采样数据（xlsx、csv文件）
	

	[image: ]
	打开试验机
	

	[image: ]
	关闭试验机
	



[bookmark: _7.4.0输入用户参数选项卡简介][bookmark: _Toc476921648][bookmark: _Toc8241][bookmark: _Toc16487]5.3.5.0功能选项卡
软件的功能选项卡，分为：主视图、试验试图、方案设置。
[bookmark: _Toc294786390][bookmark: _Toc30751][bookmark: _Toc476921649][bookmark: _Toc224546303]

[bookmark: _Toc13963]5.4.0主视图选项卡简介                             
界面如图：	
[image: ]
其中：
· 新建试验：从一个试验模板新建试验。
· 打开试验：打开已经做过的试验。
[bookmark: _7.5.0试验选项卡简介][bookmark: _Toc224546304][bookmark: _Toc476921650][bookmark: _Toc294786391][bookmark: _Toc21059][bookmark: _Toc25152]5.5.0试验视图选项卡简介                                    
界面如图：
[image: ]
其中：
· 试样列表：显示所有已做和未做的试样。
· 流程视图：显示试验方案的控制步骤和试验运行时的当前控制步骤。
· 坐标切换：用鼠标右键点击左侧或底部坐标数值的地方，会弹出菜单，通过菜单可以选择需要显示的曲线类型。
· 显示主曲线：图示[image: ]，只显示主曲线图。
· 显示结果栏：图示[image: ]，只显示试验结果。
· 显示主曲线和结果栏：图示[image: ]，同时显示主曲线和试验结果栏。
· 显示主曲线和试验日志记录：图示[image: ]，同时显示主曲线和试验日志。
· 多曲线显示：图示[image: ]，同时显示三个曲线。
· 标记试样点：图示[image: ]，在曲线上显示采样的点。
· 标记特征点：图示[image: ]，在曲线上标记采样的特征点，如最大力等。
· 标记切换点：图示[image: ]，在曲线上标记出每段控制的起点和终点。
· 选取两点计算速度：图示[image: ]，在曲线上选取两个点来计算当前控制段的加载速度。
· 曲线操作帮助：图示[image: ]，点击后显示曲线的操作说明。
· 上移一行选中参数行：图示[image: ]，上移一行选定的参数行（需要先选择参数整行）。
· 下移一行选中参数行：图示[image: ]，下移一行选定的参数行（需要先选择参数整行）。
· 置顶选中参数行：图示[image: ]，上移选定的参数行到顶（需要先选择参数整行）。
· 置底选中参数行：图示[image: ]，下移选定的参数行到底（需要先选择参数整行）。
· 选择滚轮移动数据方向：图示[image: ]，当横向和竖向滚动条都有的时候，滚轮滚动用于哪个方向。（图示默认为上下，点击后切换）
· 显示所有参数：图示[image: ]，显示所有参数，包括经过计算存在数据库但未在方案勾选的参数。
· 计算失败的错误列表：图示[image: ]，计算失败的参数显示错误详细列表。
· 新建试样：图示[image: ]，在试样组中新建一个试样。
· 废除试样：图示[image: ]，废除当前选择的已试验试样，重新运行。
· 删除试样：图示[image: ]，删除当前选择的试样。
· 试样多选：图示[image: ]，点击后进入试样多选模式。
· 批量输入：图示[image: ]，点击后进入批量输入试样对话框。
[bookmark: _7.6.0多图界面选项卡简介][bookmark: _Toc294786392][bookmark: _Toc12669][bookmark: _Toc224546305][bookmark: _Toc476921651][bookmark: _Toc26223]5.6.0方案设置选项卡简介                                
界面如图：
[image: ]
其中：
· 基础参数：试验方案的基本信息，如标准号、应变通道、试验空间、坐标设置。
· 采样通道：设置当前试验方案所需要的采样通道，如力、位移、自定义等，主要参考通道手册。
· 输入参数：设置当前试验方案在试验前或试验后需要输入的参数值。
· 计算参数：设置当前试验方案在试验开始时需要计算的一些参数，如原始横截面积等。
· 输出参数：设置当前试验方案在试验结束后需要计算的一些参数，如最大力等。
· 控制流程：设置当前试验方案的在试验时的控制步骤。

[bookmark: _Toc20622][bookmark: _Toc28393]5.6.1.0方案设置选项卡—基本参数
[image: ]

· 试验执行标准：标准号。
· Π：确认Π的值。
· 曲线参数：三条曲线的X/Y轴选择和上下限设置。
· 应变器通道数：启用应变计时，可以在此选择通道。
· 取下引伸计暂停试验：选择后科在取引伸计时暂停试验，按需要选择。
· 使用另一侧试验空间：选择后修改当前模板试验空间。
[bookmark: _Toc27661][bookmark: _Toc21912]5.6.2.0方案设置选项卡—采样通道
[image: ]
设置当前试验方案所需要的采样通道，如力、位移等。
勾选后可以在参数值选项表中选择。图示：[image: ]
可以修改通道（例如变形）的
显示名称（图示：[image: ]）、
单位（图示：[image: ]）、
小数位数（图示：[image: ]）、
计算公式（图示：[image: ]）。
可选参数：图示[image: ]，点击后可以选择需要的参数[image: ]。

[bookmark: _Toc25257][bookmark: _Toc9122]5.6.3.0方案设置选项卡—输入参数

[image: ]

输入参数：设置当前试验方案在试验前或试验后需要输入的参数值。
勾选后可以在参数值选项表中选择。图示：[image: ]
可以修改通道（例如试样直径）的
显示名称（图示：[image: ]）、
显示符号（图示：[image: ]）、
单位（图示：[image: ]）、
默认值（图示：[image: ]）、
输入上限（图示：[image: ]）、
输入下限（图示：[image: ]）、
修约规则（图示：[image: ]）、
修约方式（图示：[image: ]）、
试验后可修改（图示：[image: ]）。
[bookmark: _Toc18944][bookmark: _Toc27633]5.6.4.0方案设置选项卡—计算参数

[image: ]

设置当前试验方案在试验开始时需要计算的一些参数，如原始横截面积等，可选选项在模板中确认。
勾选后可以在参数值选项表中选择。图示：[image: ]
可以修改参数（例如：原始横截面积）的
显示名称（图示：[image: ]）、
显示符号（图示：[image: ]）、
单位（图示：[image: ]）、
评判上限（图示：[image: ]）、
评判下限（图示：[image: ]）、
修约规则（图示：[image: ]）、
修约方式（图示：[image: ]）。

[bookmark: _Toc32552][bookmark: _Toc4526]5.6.5.0方案设置选项卡—输出参数
设置当前试验方案在试验结束后需要计算的一些参数，如最大力等。
勾选后可以在参数值选项表中选择。图示：[image: ]
可以修改参数（例如：弹性模量）的
显示名称（图示：[image: ]）、
显示符号（图示：[image: ]）、
单位（图示：[image: ]）、
评判上限（图示：[image: ]）、
评判下限（图示：[image: ]）、
修约规则（图示：[image: ]）、
修约方式（图示：[image: ]）、
特征点显示（图示：[image: ]）。

[bookmark: _Toc30742][bookmark: _Toc8875]5.6.6.0方案设置选项卡—试验过程
[image: ]


设置当前试验方案的在试验时的控制步骤。可以将左边的步骤拖拽到右边进行流程制定。
· 显示提示框（图示：[image: ]）：可以设置命令描述和具体提示内容。点击确定后进入下一步，试验过程中一般不使用。
[image: ]

· 输入试样参数（图示：[image: ]）：选择输入参数（可选选项为之前在方案设置选项卡中选择的输入参数）、输入命令描述。
[image: ]
· 计算参数（图示：[image: ]）：选择计算参数（可选选项为之前在方案设置选项卡中选择的计算参数）、输入命令描述、计算结果预览（计算有错误时提示/始终预览并确认）。
[image: ]
· 传感器清零（图示：[image: ]）：在通道列表中选择要清零的通道、输入命令描述。
[image: ]
· 开始采样（图示：[image: ]）：选择采样速率（选择为全速时无法修改速率）、输入命令描述。（一般在传感器清零后开始采样）
[image: ]

· 普通加载命令（图示：[image: ]）：可以选择是否进行上限检测、下限检测和断裂检测，选择控制参数和目标参数，控制参数和目标参数可排列组合。选择采样速率（默认为30Hz），输入命令标识（主要在通道查找时使用，特别是循环命令时），输入命令描述。当检测到预定目标时或加载到目标时可以选择停止试验或者转到下一步。（图示：[image: ]）
1. 加载命令独有-目标参数：控制设备运行到目标参数。
2. 上限检测：优先检测项，所选参数是否达到上限值。
3. 下限检测：第二检测项，所选参数是否达到下限值。
4. 断裂检测-检测起始值：当前力值大于设定值，开始用以下两个条件判断断裂，两个条件之一满足就判断为断裂，此设置主要用于避开试验初始阶段力不稳定导致的断裂误判。
5. 断裂检测-断裂衰减率：（最大值-最小值）/最大值>设定值 判定为断裂。
6. 断裂检测-断裂下限值：最大力值>设定值，并且当前力值<设定值 判定为断裂。
[image: ]


· 普通保持命令（图示：[image: ]）：可以选择是否进行上限检测、下限检测和断裂检测，选择控制参数和目标参数，选择采样速率（默认为30Hz），输入命令标识，输入命令描述。当检测到预定目标时或保持预定时间后可以选择停止试验或者转到下一步。（图示：[image: ]）
保持命令独有-保持时间：控制设备在控制参数下保持多少时间或者其它变量(一般情况下未达到目标时间就会触发检测条件)。

[image: ]

· 循环开始（图示：[image: ]）：循环的开始，可以设置循环次数和输入命令描述。
[image: ]


· 循环结束（图示：[image: ]）：循环的结束，可以输入命令描述。
[image: ]


· 等待时间（图示：[image: ]）：等待多少时间。
等待时间独有-等待时间：控制设备等待目标时间。

[image: ]
· 试验结束（图示：[image: ]）：选择试验结束后需要记录的参数（可选选项为之前在方案设置选项卡中选择的输入参数，试验后是否可以修改也取决于输入参数中的勾选）。
[image: ]
[bookmark: _7.7.0查询选项卡简介][bookmark: _Toc224546307][bookmark: _Toc294786394][bookmark: _Toc30281]
[bookmark: _Toc11914]6.0 如何新建试验                   
TestReady软件试验的新建有二种方式，如下图：
[image: ]
选择软件【主界面】：
· 新建试验：从现有的模板新建一个试验。
· 打开试验：从现有的已经做过的试验追加一个试验。
[bookmark: _Toc21515][bookmark: _Toc15892]7.0 如何编辑试验模板                   
TestReady软件试验模板的编辑有两种方式：直接打开模板编辑和从现有的试验数据导出。
[bookmark: _Toc26353]7.1.0直接打开现有模板编辑                           
点击击菜单选项[image: ]，选择“编辑试验模板”，显示如下图
[image: ]
在弹出的窗体中选择一个需要编辑的模板。
注：如果是编辑一个全新的模板，通用做法一般是将现有的模板拷贝一份，改成新的模板名字，然后通过菜单“编辑试验模板”打开编辑

[bookmark: _Toc21278]7.2.0从现有的试验数据导出                            
1. 在软件“主视图”界面，点击“打开试验数据”，选个一个试验数据打开。
2. 编辑模板的参数。
3. 点击击菜单选项[image: ]，选择“导出试验模板”。

[bookmark: _Toc21181]7.3.0 如何编辑一个新模板                              
1.仔细查看目标模板的标准，查看涉及到哪些传感器。
2.选择对应的拉伸、压缩、弯曲、扭转（引伸计、视频引伸计、光栅尺、应变计）等基础模板新建一个试验。
3.基础参数：首先修改基础参数中的标准号。
4.采样通道：主要为负荷、位移、变形、传感器。根据传感器表设置需要添加的传感器。
如果在试验中途需要取下引伸计或张开的，变形通道要设置组合变形，取下或张开后会用位移补全，否则就是引伸计全程跟踪且引伸计取下按钮是灰色的，禁止取下或张开。试验方案打开后第一次运行或者更改了变形通道的设置后，试验运行的时候都会弹出提醒框，显示当前试验用的变形传感器是什么以及中途是否允许取下。如果是全程跟踪，允许修改求取变形通道选择特定变形计（轴向引伸计、轴向视频引伸计、轴向逻辑引伸计[光栅尺等组合通道]）。
如果需要求取泊松比并且未使用径向应变计，需要设置横向应变通道->
[image: ]
默认为径向变形通道/试样厚度 

5.输入参数：查看标准试验方法中需要用到的参数，首先根据试样类别选择输入试样长度、宽度、厚度或者直径。根据需要添加客户需要的参数。如果想要在试验后修改输入的值，需要勾选[image: ]。
6.计算参数：只有输入参数和常量参与的计算可以在这设置。根据当前模板的试样修改面积公式->[image: ]。
7.输出参数：根据自己的需要查看是否需要添加自定义参数。对于两点之间的差值公式可以选择使用弹性段起点力和终点力（这两个力带有索引，可以根据需要自由选点）指代并使用线性回归公式。
最大力：需要根据目标试样选择①屈服后最大力公式②通道最大值公式。
断后伸长率（自动）：对于无法测量断后标距的试样，使用此断后伸长率公式。需要根据需要修改参数中的标距：①引伸计标距②平行长度等。
对应力、应变段要求：可以修改输入参数中的①规定弹性段起点应力②规定弹性段终点应力③规定弹性段起点应变④规定弹性段终点应变
泊松比：径向应变/轴向应变 。根据需要修改公式中的参数->[image: ]
自定义参数：点击[image: ]->选择单位->选择公式->选择公式参数->确定新建。
8.试验过程：正常流程为输入参数->计算参数->（预载）->传感器清零->开始采样->加载命令
输入试样参数：选择需要此阶段输入的值
非力传感器清零：选择力传感器之外的传感器（力传感器在试样开启前，试样正确安装后手动清除）
预载：选择标准中需要的预载形式，一般使用普通加载命令，以规定的速度加载到受力10N等。
[image: ]
普通加载命令：控制参数和目标参数可以排列选择，一般控制参数选择横梁位移的移动速度，目标参数选择一段较长的横梁位移，然后设置一个检测结束试验。

9.根据通道表里的表头顺序修改表头。
10.修改试验报告[image: ]->双击表格选择自己需要的参数->双击图表可以修改横纵坐标。点击保存[image: ]后退出。
[bookmark: _Toc294786395][bookmark: _Toc27180]11.点击菜单选项[image: ]->导出试验模板->填入模板名称后保存。




























8.0 如何设置设备参数                       
	点击菜单选项[image: ]，选择“设备参数”。

[bookmark: _Toc1723][bookmark: _Toc24095]8.1.0设备参数-主机                                           
显示如下图：
[image: ]

其中：带*的为必填项
· 设备型号：设置设备的型号。
· 出厂编号：设置设备出厂的编号。
· 项目代号：设置项目代号。
· 最大位移速率：设置设备的最大位移速度。
· 手动操作盒：选择手控盒和使用的端口。（如果只有一个手控盒，默认不可修改）
· 力传感器位置：选择力传感器的安装位置。在中横梁的上方还是下方。
· 拉伸试验空间：选择拉伸试验的空间。在中横梁的上方还是下方。
· 压缩试验空间：选择压缩试验的空间。在中横梁的上方还是下方。
· 弯曲试验空间：选择弯曲试验的空间。在中横梁的上方还是下方。
· 剪切试验空间：选择剪切试验的空间。在中横梁的上方还是下方。
以下为MGC：
· 模拟通道分辨率：设置设备的模拟通道（如力、引伸计）的最大分辨率。
· 启用控制器力通道超载保护：勾选了，控制器力通道在超载后停机。具体超载值在传感器管理中设置。
· 串口通道：如果软件接入串口设备，在此勾选上相应的串口号。
· 横梁位移分辨值：设置横梁位移的最小分辨值。

[bookmark: _Toc15702][bookmark: _Toc22829]8.2.0 设备参数-输入输出                                         
显示如下图：
[image: ]
其中：
· 防护罩打开保护：选择防护罩打开保护对应的输入信号位，在高/低电平有效。在试验过程中是否启用。
· 夹具油源开启状态：选择夹具油源开启状态对应的输入信号位，在高/低电平有效。
· 上夹头夹紧：选择上夹头夹紧对应的输出信号位。
· 上夹头松开：选择上夹头松开对应的输出信号位。
· 下夹头夹紧：选择下夹头夹紧对应的输出信号位。
· 下夹头松开：选择下夹头松开对应的输出信号位。




[bookmark: _Toc21985][bookmark: _Toc7314]8.3.0设备参数-变形测量串口表                                      
显示如下图：
[image: ]

其中：
· 仪表数量：设置下方的仪表数量。
· 选择设备：选择串口表的设备。
· 串口端口：选择串口表对应的串口端口。
· 串口波特率：选择串口表对应的波特率。
· 串口数据位：选择串口表对应的串口数据位。
· 串口停止位：选择串口表对应的串口停止位。
· 串口奇偶校验：选择串口表对应的奇偶校验。
· 拉伸试验因数：设置串口表对应的拉伸试验因数。







[bookmark: _Toc29596][bookmark: _Toc20514]8.4.0 设备参数-温度控制器                                          
显示如下图：
[image: ]
其中：
· 选择设备：选择设备。
· 仪表数量（宇电AIBUS专属）：设置仪表数量。
· 控温范围（威硕专属 图示：（[image: ]）：设置控温范围。
· 串口端口：选择串口端口号。
· 串口波特率：选择串口波特率。
· 串口数据位：选择串口数据位（6、7、8bits）
· 串口停止位：选择串口停止位（1、1.5、2bit）
· 串口奇偶校验：选择串口奇偶校验（无、奇、偶、0、1校验）
· DTR硬件控制线：选择DTR硬件控制线状态（禁止、运行DTR线、允许DTR握手）
· DTS硬件控制线：选择RTS硬件控制线状态(禁止、运行RTS线、运行RTS握手、RTS切换)




[bookmark: _Toc20232][bookmark: _Toc10723]8.5.0 设备参数-全自动引伸计                                      
MFL 300-C、500-C、800-C显示如下图：
[image: ]


其中：
· 选择设备：选择设备。
· 上臂限位保护：选择上臂限位保护对应的输入信号位，选择高/低电平有效。
· 串口端口：选择串口端口号。
· 串口波特率：选择串口波特率。
· 串口数据位：选择串口数据位（6、7、8bits）
· 串口停止位：选择串口停止位（1、1.5、2bit）
· 串口奇偶校验：选择串口奇偶校验（无、奇、偶、0、1校验）
· DTR硬件控制线：选择DTR硬件控制线状态（禁止、运行DTR线、允许DTR握手）
· DTS硬件控制线：选择RTS硬件控制线状态(禁止、运行RTS线、运行RTS握手、RTS切换)


MFX500-B显示如下图：

[image: ]


其中：
· 选择设备：选择设备。
· 上臂限位保护：选择上臂限位保护对应的输入信号位，选择高/低电平有效。
· 采集卡设备ID：设置采集卡设备ID
· 下臂位置输出：选择下臂位置输出端口（ART DAQ AO0/ART DAQ AO1）
· 标距输出：选择标距输出端口（ART DAQ AO0/ART DAQ AO1）
· 刀口夹紧：选择刀口夹紧端口（ART DAQ P0.0/ART DAQ P0.1）
· 刀口张开：选择刀口张开端口（ART DAQ P0.0/ART DAQ P0.1）
· 刀口夹紧反馈：选择刀口夹紧反馈端口（ART DAQ P1.0）
· 上臂接入通道：选择上臂接入的传感器通道。
· 下臂接入通道：选择下臂接入的传感器通道。
· 标距接入通道：选择标距接入的传感器通道。
· 下臂最低安全位置：下夹具完全松开状态下，全自动引伸计下臂运行到接近下夹具上表面，此时的下臂位置。

HAE 202A、HAE 302A显示如下图：

根据电脑的COM口选择软件的通信串口。（图中电脑端口是COM3的，软件中也选用COM3的端口，后续设置比特率：9600 串口数据位：7  串口停止位：1  串口奇偶检测：偶检测，最后两个都禁止）


[image: ]
[image: ]
然后点击确认重启软件。
重启软件后左上角会出现全自动引伸计图标，绿色为通信成功，灰色为未通信成功。点击图标会弹出全自动引伸计控制界面。
[image: ]

[image: ]

· 移动：设置目标标距点击移动，标距移动前的会亮绿，到达目标值停止，绿灯熄灭。
· 夹紧：点击夹紧后，引伸计刀口夹紧，轴向夹紧亮绿，且移动和标定按钮变灰。

试验前用全自动引伸计的控制面板先调整好，后再试验步骤中合适位置上增加一步全自动引伸计夹紧命令。变形通道公式用组合变形，全自动引伸计+位移。试验前设置引伸计摘除点或试验中手动点引伸计摘除。[image: ]
[bookmark: _Toc7895][bookmark: _Toc13886]8.6.0 设备参数-视频引伸计                                        
联恒光科如下图：
[image: ]
其中：
· 选择设备：选择设备。
· 协议版本：选择协议版本号（1）.
海塞姆如下图：
[image: ]

其中：
· 选择设备：选择设备。
· 协议版本：选择协议版本号（1）.
· 端口号：设置端口号（默认8011，最好不改）。
[bookmark: _Toc18788][bookmark: _Toc8071]8.7.0设备参数-应变仪                                             
显示如下图：
[image: ]
其中：
· 选择设备：选择设备。

应变仪通道在方案设置->基础参数中修改














[bookmark: _Toc31553][bookmark: _Toc26386]9.0 如何修改软件选项设置                      

点击菜单选项[image: ]，选择“选项设置”

常规显示如下图：
[image: ]
其中：
· 关闭软件前提示：勾选后直接关闭软件，不会进行提示（初次关闭软件时可设置）。
· 自动登录：勾选后无需输入密码，直接登录（初次登录时可设置）。
· 自动备份试验数据文件：勾选后自动备份试验数据文件。
· 显示数据导出配置窗口：勾选后数据导出时显示配置窗口。

预置速率显示如下图：
[image: ]

其中：
· 快速按钮速率：设置快速按钮速率（默认50）
· 慢速按钮速率：设置慢速按钮速率（默认10）
· 鼠标滚轮快自增：设置鼠标滚轮快自增速率（默认5）
· 鼠标滚轮慢自增：设置鼠标滚轮慢自增速率（默认1）
· 标定快速速率：设置标定快速速率（默认10）
· 标定慢速速率：设置标定慢速速率（默认1）
· 鼠标滚轮标定快自增：设置鼠标滚轮标定快自增速率（默认0.5）
· 鼠标滚轮标定慢自增：设置鼠标滚轮标定慢自增速率（默认0.1）
· TMCI手操盒滚轮自增：设置TMCI手操盒滚轮自增速率（默认5）
· 鼠标滚轮延迟禁用：设置鼠标滚轮延迟禁用速率（默认5）

返回原点设置显示如下图：
[image: ]

其中：
· 返回原点时间：设置返回原点时间（默认30）
· 返回过程中力值通道保护：设置返回过程中力值通道保护百分比（默认10）











[bookmark: _Toc294786406][bookmark: _Toc4813][bookmark: _Toc15089]10.0 如何设置传感器（MGC）                       
	点击菜单选项[image: ]，选择“传感器管理”，显示如下图：
[image: ] 
其中：
· 增加传感器：图示[image: ]，点击后新增一个传感器。
· 删除传感器：图示[image: ]，删除一个现有的传感器。
· 确认传感器：图示[image: ]，对新增的传感器进行确认。
· 取消传感器：图示[image: ]，取消新增的传感器。
· 传感器分类：设置传感器的类别，是模拟传感器还是脉冲传感器。
· 传感器类型：设置传感器的类型，如力传感器等。
· 显示名称：自定义传感器的名称。
· 标称值：设置传感器的使用值（注：标称值>=满量程）。
· 满量程：设置传感器的满量程。
· 超载值：设置传感器的超载保护值。
· 标称值灵敏度：设置传感器的灵敏度。
· 超载保护：设置传感器超载时的动作。
· 方向值：传感器示值的方向。
· 标定数据：传感器标定的数据。
[bookmark: _Toc294786407][bookmark: _Toc224546308][bookmark: _Toc16306][bookmark: _Toc25027]11.0 如何辨识传感器方向(MGC)                    
	点击菜单选项[image: ]，选择“传感器方向辨识”，显示如下图：
[image: ]
	点击相应传感器对应的 “重新辨识”按钮后按照提示操作即可。







[bookmark: _Toc294786412][bookmark: _Toc224546312][bookmark: _Toc11669][bookmark: _Toc24618]12.0 如何设置控制器参数(MGC)                   
	警告：控制器参数设置影响到整个设备的控制运行，在设备出产时已经设置好。非必要情况下不要随意改动，以免设备运行出现故障。如确需要设置，请先联系客服咨询！！

点击菜单选项[image: ]，选择“控制器参数设置”，显示如下图：
[image: ]
其中：
· 常规参数
· 131#-132#参数：控制内部参数，禁止修改。
· 手控盒位移速率：设置手控盒上按钮的快行和慢行的速率。
· 手控盒位移速率（校准模式）：设置手控盒上按钮在标定和检定时的快行和慢行的速      率。
· 位移相关参数：控制内部参数，禁止修改。
· 其它参数：控制内部参数，禁止修改。
· 力控限速低力值区阀值：控制内部参数，禁止修改
· 低力值区的控制参数：控制内部参数，禁止修改
· 模拟通道参数












	
[image: ]
· 模拟通道AD增益：控制器内部参数，禁止修改。
· 模拟通道AD速率：控制器的采样频率。
· 系统参数
[image: ]
  设置系统的各种参数，设备出厂已经设置好，禁止修改。
[bookmark: _Toc22694][bookmark: _Toc15823]13.0 如何标定和检定传感器(MGC)                   
点击菜单选项[image: ]，选择“传感器标定和检定”，显示如下图：
[image: ]
[bookmark: _Toc16884][bookmark: _Toc17930]13.1.0力传感器标定和检定                             
1. “通道名称”中选择力传感器。查看选择的传感器的标称值、满量程和灵敏度是否正确。
2. 设置好力传感器保护值（一般设置标准测力仪的保护值）、快行慢行速度及手控盒的滚轮速率。
3. 将标准测力仪放置在设备设备上，调整好横梁与传感器之间的间隙。
4. 点击“单点标定”选项卡，输入标定值，一般为满量程的50%。
5. 力传感器和标准测力仪都清零。
6. 对标准测力仪施加力值。
7. 当标准测力仪的力值显示达到设定的值时，点击“标定”按钮，当前点标定完毕。
8. 卸去标准测力仪上的力到0.
9. 点击选项卡“检定线修”，输入要检定的点。点击“自动加载”按钮。
10.  当标准测力仪上的力值显示达到设定的检定点时，点击按钮“读取”，软件读出当前的力值，并自动计算误差。
11. 当全部的点检定完毕后，检查误差是否合格，如果不合格，点击按钮“一键线修”，对检测的点进行线性修正。
12. 线性修正完毕后，重复步骤8-10，直到值符合要求为止。
[bookmark: _Toc11383][bookmark: _Toc1736]13.2.0引伸计标定和检定                               
1. “通道名称”中选择引伸计。查看选择的传感器的标称值、满量程和灵敏度是否正确
2. 将引伸计安装在引伸计标定仪上。
3. 击“单点标定”选项卡，输入标定值，一般为满量程的50%。
4. 引伸计清零，引伸计标定仪回零。
5. 旋转引伸计标定仪，当引伸计标定仪的读数达到设定的值时，点击“标定”按钮，当前点标定完毕。
6. 将引伸计标定仪的读数回零
7. 点击选项卡“检定线修”，输入要检定的点并清零引伸计。
8. 旋转引伸计标定仪，当引伸计标定仪的读数达到设定的值时，点击“读取”按钮，软件读出当前的引伸计值并自动计算误差。
9. 当全部的点检定完毕后，检查误差是否合格，如果不合格，点击按钮“一键线修”，对检测的点进行线性修正。
10. 线性修正完毕后，重复步骤4-9，直到值符合要求为止。
[bookmark: _Toc2005][bookmark: _Toc16749]13.3.0位移标定和检定                                 
1. “通道名称”中选择位移。查看选择的传感器的分辨率是否正确。
2. 将高度尺放置于试验机上，并调整横梁压到高度尺上，对好零点。
3. 击“单点标定”选项卡，输入标定值。
4. 位移清零。
5. 缓慢升降横梁，当高度尺的读数达到设定的值时，点击“标定”按钮，当前点标定完成。
6. 升降横梁，让高度尺回到零点。
7. 点击选项卡“检定线修”，输入要检定的点并清零位移。
8. 缓慢升降横梁，当高度尺的读数达到设定的值时，点击“读取”按钮，软件读出当前的位移值并自动计算误差。
9. 当全部的点检定完毕后，检查误差是否合格，如果不合格，点击按钮“一键线修”，对检测的点进行线性修正。
10. 线性修正完毕后，重复步骤6-9，直到值符合要求为止。












[bookmark: _Toc14968][bookmark: _Toc16209]14.0 如何使用控制调试器(MGC)                   
控制调试器主要用来检查控制的精度、查看设备的运行状态等。
点击菜单选项[image: ]，选择“控制调试器”，显示如下图：
[image: ]
其中：
· 实时采样区：显示实时采样值。
· 系统状态区：显示当前系统的状态，帮助分析设备问题。
· 显示采样点：勾选后在曲线上显示采样的数据点
· 速率计算：勾选后可以在曲线上选取两个点来计算当前的控制速度
· 扩展曲线选项：根据需要显示伺服或速率曲线
· 缩放选项：设置曲线放大或缩小的选项
· 曲线窗口：横坐标显示的时间曲线间隔
· 示波器运行：点击后显示曲线
· 示波器停止：点击后曲线停止显示
· 示波器清屏：删除当前曲线
· 普通命令：设置加载的控制步骤，用来检验控制（如力）的精准度。
· 参数整定：当控制不好时可以通过调整此参数来调整控制。










[bookmark: _Toc13263][bookmark: _Toc3799]15.0 常见问题	                          
Q:如何导出数据为xlsx或csv文件？
A:[image: ]->[image: ]->[image: ]。

Q:如何导出模板为Word文档，导出过程中出现问题怎么办？

A:[image: ]->[image: ]
需要安装有Office2013+。
电脑上可能有 WPS 自启动，或者后台的 word.exe 产生了不明冲突。 
如何禁用自启动： 
1. 
通过任务管理器：按下快捷键 “Ctrl + Shift + Esc” 打开任务管理器，切换到 “启动” 选 
项卡，列表中会显示所有开机自启动的程序。右键点击想要关闭的启动项，选择 “禁用” 
即可。 
2. 
通过系统配置：按 “Win + R” 键，打开 “运行” 窗口，输入 “msconfig” 并回车，弹出 “系 
统配置” 窗口，选择 “启动” 选项卡，取消勾选不需要开机启动的程序，点击 “确定” 保 
存设置。 
3. 
通过系统设置：点击 “开始” 菜单，选择 “设置”，进入 “应用” 选项，再点击 “启动”， 
在启动程序列表中，关闭不需要的自启动程序开关。 
关闭后台所有 Word.exe（或者 Wps.exe 如有） 
4. 
通过任务管理器：按下快捷键 “Ctrl + Shift + Esc” 打开任务管理器，切换到 “详细信息” 
选项卡，关闭后台所有 Word.exe（或者 Wps.exe 如有）

[bookmark: _Toc3234]16.0 附录                              
通道固定手册
[image: 通道固定手册]


中机试验装备（江苏）有限公司2

image5.jpeg




image95.png
TestReady (i&xhR) 1.3.20250516 x64 - [test2.ctd] (Jiifd)

FEgE ?A/

© ») PAEEH
HHER, REIE, SIRTHRE (W) , FIRE (0.
° @ HEEN (S SHISSRHE T SR)
RAEEER (ORH)

{ERREET

FHaEE

BAFFEE: 30 Hz

HEMEGS

) f {31t} 0.00025 /s => (St} [EABREIMIEE] mm

FEFEE: A
{77} WA, SR 60 % 1EiMESsA 100 N BFZU TR 1N 50
HEMEGS

) f {#82R4F5) 50 mm/min => ({R{7#} 1000 mm
FEFEE: A &
{77} WA, SR 60 % 1EMESsA 100 N BFZU TR 1N

RIEHEIR (%)

0

mm/min
500

L N
400

300

200

100

B & & 3 &

100

E]

300

400

ik
BiEERZ, HiistRE

(1] 5

TERAE

mm





image96.png




image97.png
© », WSS @
WHEE FRARE, SRR (R | FIRE (i

° @ RN (S SHISSRHE T SR)
RAEEER (ORH)

IBRENE

B & &





image98.png




image99.png
o /°

EREHE (FEAPRGwRARE)

BHIERNE ST RAR)
REREER (RhRH)

{EREES
BRAE

FHaEE

BAFFEE: 30 Hz

HEMEGS

{SHaitRrEE} 0.00025 /s => (Slfiit} [EABREIMIEE] mm
FEFEE: A

{77} WS, SR 60 % 1EMESsA 100 N BFZUFIR 1N
HEMEGS

{#8R4uF5) 50 mm/min => ({R{7#)} 1000 mm

-

1%}
1%}
1%}
1%}
o
o
1%}

HEEE

R

SR (T=52)
FERE (TBAZEL)
HEEE

HEE
TRAEANIE





image100.png




image101.png
Y E EREHE (FEAPRGwRARE)

BENESS

° f (BIfitarEs) 0.00025 /s => (3t [EAARSITIEE mm
FEEE: BA
(7} BRHTEHL B 60 % 1MiEEA 100 N BFZVFIR 1 N
BENESS

° f {ERA775) 50 mm/min => (@2(7#) 1000 mm
IR B

{77} WA, SR 60 % 1EiMESsA 100 N BFZU TR 1N

= _(fufsRras..

U mwgsmEe @z





image102.png




image103.png
o E EREHE (FEAPRGwRARE) @

O » WSS
WHEE FRARE SRR (R | FIRE (Ui
HEEY (SHTSHRERNERITRAR)
JRrAREEER (ROE)

BENESS

° f (BHaEHRrER) 0.00025 /s => (3t} [ZTARSITIEE] mm o
FEEE: BA
(7} BRHTEHL B 60 % 1MiEEA 100 N BFZVFIR 1 N
BENESS

° f {ERA775) 50 mm/min => (@2(7#) 1000 mm i
FEEE: BA

{77} WA, SR 60 % 1EiMESsA 100 N BFZU TR 1N

O/0/0|0|000|0|0j0/0o0o0ooooNGg




image104.png




image6.png
TestReady () 1.3.20250516 x64

FHERE

» BT LLEE [Fidie] SROE— N o BIEEIR ()
I,
0 it
) » BOTTLLEEE (TFFR] EEmE i
500

SHENm.

39, FHajL

00
50
300
200
10
100
) .
100
ET)
200
300
400 =
500

N Rilid e
&) sINOTEST et
SESFRSHE o e v g o sTEEER.
0-0651118 BRAIREESRSSISSE % % %
400-965-1118 i ”

(‘
L
%
&
]
¥
o
%
&
]
w

n iRl 3l fé
0 0

=5 farkag7 faizEs faRizg feRkzg10 0 i





image105.png
O (=0 GErmriem i
BATHEER
° »X B MR SR () | FEKE (e 1
° @ HEEH (ST SHISSRE T SER) i
RAEEER (ORH)
EEEET
° m w20 W
° f (B HeRTHAEEE) 0.00025 /s => (5t} [SAAREIIAE] mm o
FEEE: BA
() BTN B 60 % HEAEH 100 N EFZSFIR 1N
BENESS
° f {(BR2{775) 50 mm/min => (E2{#) 1000 mm i
IR B

{77} WA, SR 60 % 1EiMESsA 100 N BFZU TR 1N




image106.png




image107.png
foilee
HETF—2





image108.png
© E EREHE (FEAPRGwRARE)

[y ‘x WSS

WHEE FRARE, SRR (R | FIRE (i

HEEY (SHTSHRERNERITRAR)
(]
REREER (RhRH)

EEEET

° @ R

(1]
SoATREE: 30 H

HEMEGT
{5 |feitrrzs} 0.00025 /¢ {51t} [EAAREITHAE] mm

[ f ({82478} 50 mm/min => (#&R{7#} 1000 mm
FEEE A
{77} WA, SR 60 % 1EiMESsA 100 N BFZU TR 1N

B & & & &

Hz

0.00025

/s

mm

«





image109.png




image110.png
BERFGT





image111.png




image112.png
{#ERAEE) ERIREH, 0 mm, (ER(7#5) THRREY 0 mm, (1) &...

o ph &= |




image113.png




image114.png




image7.png




image115.png




image116.png
1BRE

ik
BiEERZ, HiistRE





image117.png




image118.png
v weEE
B wetE





image119.png
TestReady () 1.3.20250516 x64

FHERE

» BT LGER [Fidie] skelE—
RS2 C N

RIEER ()

0 Eix

1} » EOEILEE FFFR] EERSR
%, FEAILKBENTR,

mm/min
500

400

50

300

200

100

o

100

200
300
400 =Y

500

P it
8 SINOTEST

SEG—RSHE ARAREESRSIIRE
400-965-1118
n iRl 3lfit flrizE3 = feriaEs
0 0 0 0 0
== T a8 = f&E10




image120.png




image121.png
TR = TestReady (R 1.1.20240511 x64 L] =

)

PR Finin
SINOTEST

gmta—ﬁ%ﬁ& RRARESSESIIEE

65





image122.png
itaast X/a+b

KEATX/a + b [+]-]
EREG st e EYE T T

- @EX sEEE EEEEt  xE mm

« &

wem s = o




image123.png
IR




image124.png
EfER
FEER
EHER
EEHEITTER
FlEmER

EfFER





image8.png




image125.png
SHE

=3

Bl

BRI

TR R

Rz

WERESN
IMERAESN

0iE

Bf

KN
KN




image126.png
Sitlae




image127.png
‘Eﬂﬁﬂ

fezive

#
o

mm/min

“«

‘ Bir=8®

#
o

10

“«





image128.png




image129.png
EH

REES
e
RERS*
RAASEE
Foiglsa
palios i
foiliscoi=i]
E4INIEEE
SiidiasE
o))

500
TMCIF2E
HRTE
HRT=IE
R A
HRT=IE

12 SR

COM1

© sirERs— =R
© sirERs— =R
© sirERs— =R
© sirERs— =R

mm/min





image130.png
WA

FhIPEITFHRIP In_Bit 0 EEBTAER O Resgidizess
FeEmEH RS In_Bit 0 {REEFERL

=t out_Bit 0

=St out Bit 2

TILRE Out Bit 3

RISLIAF out Bit 4





image131.png
= 2

HEERE SEOmH SOREE  BO0EN RO BOFBRE Ak
BOFE1 AAREE (11-2-9-C) J[GOM2 9600 bps 8 bits 1 bit FR% 1
sOE2 9600 bps 8 bits 1 bit T 1
R EERO
*





image132.png
BREIEHIE

fussdiog g
et

BOiRO
BT
BOMIE(L
SO
BROZBEIE
DTRE L
RTSEE(HZiIL

SEAIBUS
3

com3
9600 bps
8 bits

1 bit
T
FEIFDTREE

ZEIERTSEE





image133.png
0

o o

100

°C




image134.png
BIERE
EmRRIP
BOiRO
BT
BOMIE(L
SO
BROZBEIE
DTRE L
LESIHRT  RTSERHEFILE

MFL 300-C

coma
9600 bps
8 bits

1 bit
T
FEIFDTREE

ZEIERTSEE

{REBFEL





image9.png




image135.png
2B

fussdiog g MFX 500-B

_EESBREHRIF In_Bit 0 {REEFERL
SREERRHID Devl

TElERL ART DAQ AOO

iz b ART DAQ AO1

IOskE ART DAQ P0.0

TIOBKFF ART DAQ PO.1

DO ART DAQ P1.0

EEEABE 1EREEES

TEEABE 1EEEE3

IIEREABE Blffit

TERERSME 0 mm





image136.png
2B

RS
BRI
SO0
BORE
BROKIE
SO
BOFEEE
DTREE{HERFIL
RTSER{HERIZ

HAE 202A

COM3
9600 bps
7 bits

1 bit
faREs
£IEDTRE

ZIFRTSE

EEFHE





image137.png
& ownzz
2w g 2z e
L)

5w g
=y

G

" e s

Saus

a

SSne

L8 meovasn
i e s o o
& masc o

memn





image138.png




image139.png
O treEH @ inEEH [ D) IR EE%
P vzl "
OF LB -3 FREOR 0> 3 ) y
- HHERE
5 5 - 1 %R,
AR SRR os R .
69.735 mm 74.361 mm - I 80.241 mm
B 5 PISES
BiFRE - BfMTEE A - aimE
- (2 &
80000 | mm 80000 | mm 80000 | mm
—  — Iy [ [SES 3
FRIEIRRE 4, | ieEiRE 5,
mm oy ke !- BBEH
. AR
& g T
7o { & =
x. o





image140.png
TestReady 1.3.20250721 x64 - [GBT 228 1 2021 A1&EHi{#ifiH%E 20250721141739.ctd] (Fif#)

FEgE @ IC

O » WSS

RIEHEIR (%)

BRETE RS, R, AR 3IRTHAE (SR  FTRE (.
o
° RN (SRR T SER)
X BasHeH AT (TR mm/min
a 500
° 2EWSIHTHS
=% 400
HEsn
@ H ° EEEET 300

ERAUIE, ST

FHaEE
BAFFEE: 30 Hz

200

m EEEET

100
HEMEGS

) f {BRA7#5) 3 mm/min => (B2{7#5} 100 mm
FEFEE: A
{77} WS, SR 60 % 1EMESsA 100 N BFZUFIR 1N

>0

® & & & & &

100

200

300

400

l: 2RSS @ B

2028.429| " 0.10755F| "





image141.png
PR BXER
stk 1




image142.png
fussdiog g
stk




image143.png
fussdiog g

4 (WH)

4 (WH)





image144.png
PERGE

2

KIARRIATIRR °
BES

BhEHERSIER °
BrAESHEREEN o





image10.png
EfiE

884.016

0.00000 g 0.00000 g 0.00000 g





image145.png
BERE

R
[
FIRRRREE
FIRRRIERE
ATREHRIEEER
ARSI
FIRRRITERBR
FIRRRITERRRE
TMCFREREE

FIRRRIEIREA

50

10

10

0.5

0.1

mm/min
mm/min
mm/min
mm/min
mm/min
mm/min
mm/min
mm/min

mm/min





image146.png
BERE

IREIF AT E 30 s

IREII R ERERR 10 %

BRER
RRE





image147.png
IUES, MOFEREEE, 20kNJIfEREER, #RFRE: 100 kN, FE2H2: 100 kN, B3{E: 110kN, &
FREREE: 2 mV/V

HBIUES, SIE, US|, #REE: 50 mm, FRFRZEAZ: 5 mm, BEE: 6 mm, IRFHMEREE:
1.73544 mV/V

R, (IREERRE, (R ERER, H¥HE: 0.007 mm
HBIUES, SIfEL HES LT, #REE: 50 mm, FRFREAZ: 5 mm, BE{E: 6 mm, IRFHMEREE:

1.73544 mV/V
HINES, [UFBEREE, 1232, TFRE: 10 mm, FERIZ: 10 mm, BHIE: 12 mm, iTFRERSE:
02 mv/V
BHU=E SHE+ SHEH3 #R8E 50 mm S, 5 mm 3BEE 6 mm DA
mEsE IR
= s 28] MR B i
1 [ 0.00000
BREH 20kN7IfERERR 2 21474830  1000000.00000
TTHRE 100 kN
e 100 kN
BE 110 kN
IMMERBE 2 mv/v
BRI RAtELE
BEE 0

77





image148.png




image149.png




image150.png




image151.png




image152.png
fERREEREHHA

0 TEROR R FHAYRR S BRRR R, IR H T EFRRIRE,

EEER ==t BRE BiE
fuis R 1 EFHHR
bl 20kNAfERkEE 1

slfant ECE]lE e 1 EFHHR

L





image153.png
EHlRESRIRE

BHEH | iEpEES | REH
*iER ERARENCC)NEREESS [ERESR] EE, H%E SPeeiER ¢ —ERis N
~131#132#28 (%) ~ FERRE i HEXEEC)
132#28 PISNERBHE(0~65535) 0 --
131#25 FRIEFIISHE(0~65535) 1024 --
SfASERE

s Pl =< I s E SR
J— P ] ]

ERBIEE (Kit)
BRETIESR 19 mm/min -
=]

,

1eiTiE= 02 mm/min

~ s EN

PIEBEB R R

TR SASHIAE

~ HittE
EHIERS
(0~3)





image154.png
BlsH

EHESHAE
| ERERER |

—EIEEADIRE (")

bl

Slfeit

=l

=g

=i

iz

=S

=6

> B ENAASERYREFINERIBBIEERE, ST ERR! ¢

* 12T ERARENCCNSREESE [EREHE] B, FEE1SREhEmER ¢

'R [R] [R] [®] |B] 2] [®

— ELEEADEE (")

mmm -
ENE 3l
ENE e
ENE e
ENE e
ENE ren
mmm -
ENE e

30 Sps.

30 Sps.

30 Sps.

30 Sps.

30 Sps.

30 Sps.

30 Sps.

30 Sps.

iz ] = ]
iz ] = ]
iz ] = ]
iz ] = ]
iz ] = ]
iz ] = ]
iz ] = ]
iz ] = ]





image11.png
RIZEIR (K5EE)




image155.png
EHlRESRIRE

e | L | FREH
*iER ERARENCC)NEREESS [ERESR] EE, H%E SPeeiER ¢ —RiE
- RESRF0(%) o calyl

00010C63 - 00000001 = -
HTE/ BB SRS i (©) 131~132280RE BA =/
ozez = valoE 24 1 0 SERIAFHER i s
paz =l 4 1 0 BREEFHIES i =R
ERASHIS RS 1 ERE fRARFR R xepEERAlISH (V)





image156.png
feRREEiTEmISE

WEETR A 0.00000 kN FE R
BRER  00HEER SiE] L U emmer 110 i

= 1 0 0.00000
IFERE 100 kN 2 21474830 1000000.00000 Rt 600 mm/min
i 100 kN IFEEFEE 300 mm/min
FREREE 2EHY RIHIRIE 0.1 mm/min

ERMAMTERRE:

kN





image157.png
R 1SRl
B 00000

20kNDfERSE 0.00000 N 0.00; o
it 000000 mm BRRE o R
wags 000000 -
= counts) v ()
e countts) 0001 - o
mom >
— mm/min
- Y
o — A
= ooz xvims A
s 2 0
i z 360
R
20
L 0.000:
aan
aEN 2
s 5
EEEE
sEEE o004 120
@EwE
20
60
7 FHkiati ¥ 600
m o g : v s s 2 -
T s B () FHBIR .V
perem R
w e Hiws P,
s 26 un it = mpT
2-64, (88) =3
s v T sty
mis e - s
AR LR R piee0139
wer  wen e wea g flrtyr w E1IlE
sws R 20w 0n o - msmney oozt [ |~ | o |
wERR  SeR e 200001-+1000)
: e~ . nERER3
ewE G omEes e e iE s120 Bl
B P A




image158.png
HIESHigE

@ HERST SR
© EoFiEET (V) PR SHaE
@ LriEEANHT BNEESHBIETH

i
»
i

PON
s

[

vl
vl
vl
]
]
vl





image159.png
SN

R Exce T (s

~ B




image160.png




image161.jpeg
A

SR
SINOTEST
T8 E [ T
A AL TestReady #f}

A 0 s A 0 o

I 1 14 I 1 Y

I 2 L BRG] I 2 Al 51

3% 3 | Doli JyF-&/INCI 245 L& 3 BRI

oI 4 (A REIKGRT eIk 4 5l i

JeHlt 1/ 5140 TR 1/8%

1R 5 JE1 FREAR 5 | G /51 R 1/48% 1
TRIRAE 6 | ol 2/51MiE KB 2 &S 6 el 2/ 51 i iH AT 2
ek 7 JeHl 3 ek 7 JeHl 3

17 8 Sl 4 A% 8 Sl 4

AR 9 R S AR 9 R SRS

L AR 2 Mk 51 it
2. AR 3 Doli #EhE T4, BRIN TMCI ARk 3 i A .
3. ARJRES 4 AR E SR
4. EERRATG . St BREEVIR, AR 5. 6. 7. 8
5. ARERES 9 KA. LB SOEE. (. 5+6)

TestReady HfF R BRI L0 B .
AP, AR R A R R A

o fLIEE0 i
f/as 2 Hh 51l

HeEE 9 THEIBIE

.
o L% 5 PeLil
.
.

Al RG] it

AT SOOI A, A% AL S 5 th LI . R (SRR
S A T SR S

Fke g, SR8 AR ST ARSI KA ST AR i
R e R e R TN A N VA S 7R





image12.png




image13.png




image14.png
»

50




image15.png




image16.png




image17.png
-10




image18.png
s




image19.png
mm/min

120

-240

-360




image20.png




image21.png
MERESR
% %

BRAEER..
% %

AEEEER..

o Ro R




image22.png




image23.png




image24.png




image25.png




image26.png




image27.png




image28.png




image29.png




image30.png




image31.png




image32.png




image33.png




image34.png
ON





image35.png




image36.png
TestReady (R 1.3.20250516 x64

: = oo e
e
O || simris (a1
@i 5w (@smes 1
0 o e B
e £
| S Yol
= s (25500 o |
i s
P SeERREN(F) w
“ A2 w
i xhlFm) w
H issinl |
L] S w
7 e wn
o T "
T |
g e
i RN
fere .N
mmuma
“ WS %
P x
e
inern
il L

0 o
= o[l o™





image37.png




image38.png




image39.png




image40.png




image41.png




image42.png




image43.png




image44.png




image45.png




image46.png




image47.png




image48.png




image49.png




image50.png




image51.png




image52.png




image53.png




image54.png




image55.png




image56.png




image57.png




image58.png




image59.png
TestReady (i&xhR) 1.3.20250516 x64 - [test2.ctd] (Jiifd)

HEE | EHEE | do | miE | o | | mm | ES001 | WEAAESW |
IR | BiTE | Lo | wiE | o | | mm | 9001 | WEAAESR || o -
SRR (STFE) | SHEHEE (STRE) | Le | miE | o | | mm | ES001 | WEAAESW | O
TERE (MBETRE) | FOKE (@BRIRE) | Lo | wiE | o | | mm | 9001 | WEAAESR || A
BREE | BiREE | du | wiE | o | | mm | 1B950.01 | MEAAESR | v | a0
/ BRI | BimiRE | Lu | wiE | o | | mm | 9001 | WAAAESR | v | 300
s EREHITIRE | SRARSIRE | SW Value | BiE | o |2 | mm | ES001 | WEAAESW | oo
HEEE | wEE | a0 | #E | lo | | mm | 42001 | mEAAEER | |
EEE | wremE | bo | %@ | [ o | | mm | #2001 | mEAAEEW || o0
RHANE | st | o | 2 | | o | | mm | 2001 | mEsAEER || 50
A | M | specs | FummE | | | | #aE0001 | mEsAmER || o0
RRRKE | wrakE | e | #E | lo | | mm | 42001 | mEAAEER | |
iR | marE | Let | zm | | o | | mm | 43001 | mESAEER | | 200
(7= | wEEE | au | #E | lo | | mm | B40E001 | mMEAAEER | v | 300
(=54 | wERE | bu | #E | lo | | mm | B4E001 | MEAAEER | v | ™
BTESME | wiEsE | Du | #E | lo | | mm | B40E001 | mMEAAEER | v |
SIS =2 | swiype |umsE | | o | .. | EEn | maroamEw || -
TRRAOSIATE | SRRAOVISEATE | MasWS.| %@ | | 0 | 35 | % | 2001 | mEsAEER ||
TRRAOEREE | THEAOUERSE | MaoWS.| %@ | lo |2 | % | m001 | mEsAEER ||
AR | MeBEm= | kFp | #E | lo | 02 | % | B40E001 | mMEAAEER | v |
AR =t | kFt | #E | lo | 05 | % | B4E001 | MEAAEER | v |
AR | MR | | #E | lo | | MPa | 42001 | mEAAEER | |
AR AT | | | #E | lo | | MPa | B4E001 | mEAAEER | |
AR TS | MR | | #E | lo | | e | 42001 | mEAAEER | |
IR ST | MR | | #E | lo | | e | B4E001 | mEsAEER ||
i i:4
s





image60.png
TestReady 1.3.20250627 x64 - [H$METEEITE 20250715083015.ctd] (i)

& ™

R
wew  E0E
X wRmE
e 118
s
X o1
v R
Er
X 18
£
el
W
wrom

BRI ESRNTE ARATE EARARE B

R @

.

T

RSy

o=





image61.png
TestReady (i&xhR) 1.3.20250516 x64 - [test2.ctd] (Jiifd)

il

° I3 .
o n (] | kN |'s
Q wReE | w2 | s T
° | &
® 5 400
. 300
©

200
© |
Q = | k= | le = 100
O mmes | a3 | | mm |5 >0
O fems4 | a4 | | mm |'s P
O mass | remass | | mm |5
O Emse | maEe | | mm |5 w0
O rma7 | remas7 | | mm |5 300
O mse | =8 | | mm |5 )
O s | femEs9 | | mm |5
T ST | i=mvamin Il [ Il =)

EEEH HEAT KEUEAT

e =7 Falmtens, srmeateiet, Breoeessy. . I
smEm | s SHE  eE2R 86

R s - mtEE  mEES Skt &= mm

. - . GisEE  WEEE  ERUE  KE mm

B Bz





image62.png




image63.png
BREH

=

F




image64.png
L3

NG

mm

mm





image2.emf

image65.png
O fe=

BEEH
BREH
LS
L3

NG

&





image66.png
FREUEAER

R
FEURATT

=5





image67.png
=5E
B [




image68.png




image69.png
L
B

BWASH

i

PIEBEH
HEEE
RS

WiEEE
BiEIE

EEEE
EERE
EEINE

) O (

EERE
HEEE
H=RE
HiEsNE

DO (

PIEBEH

BREH

ERES

LS

L3

BiAE

SHFHTE (RERE)
FITKE (BNEFRE)

EREEHINIRGE

AR
EEEKE

HEEZ

HEEZ

du

wE

mm

| tEE |
| BiTE |
| SHEHIRE (RERE) |
| TOKE (BSERS) |
BiREE

| BimtRE |
| SRARSIRE |
| e |
| e |
| weesiE |
= |
| wragE |
| tmtnE |
| wimEE |
| wmm |
| mEstE |
BALR

BATR 0
] 12951001

Bt D&

sETER @

TestReady (&xhR) 1

BMET BALR
do | wE |
Lo | wE |
Le | wE |
Lc | BE |
iE
Lu | wE |
SW Value | #i(E |
a0 | sE |
bo | sE |
D | s |
Specs | mmEE |
Lt | sE |
Let | sE |
au | sE |
bu | sE |
Du | s |
et £
il

.20250516_x64 - [test2.ctd] (fife)

BATR  BAE T tesam s R i o
0 | | mm | ES001 | WEAAESW |
0 | [mm 001 | MAAAERR | | 0 &2
0 | | mm | ES001 | WEAAESW | O
0 | | mm | 9001 | WEAAESW | |
] mm B450.01 | MAAARSR v o0 50
0 | | mm | 4001 | WAAAESR | v | 300
0 |2 | mm | ES001 | WEAAESW | oo
0 | | mm | 42001 | mEAAEER | |
0 | | mm | 43001 | mESAEER | | L)
0 | | mm | 42001 | mEAAEER | | 0
| | EAF0.001 | MEAATREW || P
0 | | mm | 42001 | mEAAEER | |
0 | | | E001 | mASAEER | | 200
0 | | mm | B40E001 | mMEAAEER | v | 300
0 | | mm | B4E001 | MEAAEER | v | P -50
0 | | mm | 2020001 | mMEsARER | v |
500
HHIRE
SHtAEs e
0 &t T8
0 F5E T8
0 =M T8
0 =x& T8
0 Fs= T8
0 TRRAHE 0




image70.png
STEH EEEE




image71.png
ERHS do




image72.png
L3

BiAE

mm
mm
cm
dm
m

inch





image73.png
BiAE




image74.png
@A LR




image3.emf

image75.png
WA TR

0




image76.png
e

HERE
ENE

LERIFAE

HEKE
ST

LR

Ty
22951
#2£9%510.1
HEL9F12
#2£9%510.2
H2£9%5
#2£9%510.5
2295110
12£9510.01
12295120
#2£9%0.02
H2£9%150
#2£9%10.05

£1001

f




image77.png
Bt
iRER eSS





image78.png
I EEER





image79.png
20250516 x64 - [test2.ctd] (Jifd)

=

[Amwss msas  ms@s  dmaw  MMIR WNTR 9@ meW  west  mEE L

(] mummmn (wHhsm

[SHIREER (ROFH) So G EE) ¥10.001 &S ABBEN -

3

m/min
500

400
300
200
100

>0

P .
. u
300

400

500

ATt EEER TR

WS FoLEEER. AR
EwEH T 0 R as
_ spEn  SEEm  SmE  soxs em SEHEES MM SRS SHHEE
ERES so L] EE9FI0... - m& SR eEE k2 e O |&it T EAAE SEE
PR = s IR Ol ol L
0 & SNE | 2B
ET oy 0 & SNE | 2B
0 #s= SNE | 2B
= || R W || R4S
of of
kN mm





image80.png
ETEH JRrATREER.




image81.png
ERHS So




image82.png
mm?




image83.png
AR




image84.png
TR 0




image4.png




image85.png
Ty
22951
#2£9%510.1
HEL9F12
#2£9%510.2
H2£9%5
#2£9%510.5
2295110
#2£9%510.01
12295120
#2£9%0.02
H2£9%150
TR #2£9%10.05

B4R #2£9%110.

AR





image86.png
Bt





image87.png
ETEH ias




image88.png
BTES




image89.png
GPa




image90.png
AR




image91.png




image92.png
#2£9%0.02
H2£9%150

T R

T TR #2£9%10.05

S LA




image93.png
B

HIERET





image94.png




image1.jpeg
PN it

SINOTEST





